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UNIDADES DE ATORNILLADO
AUTOMATICO AB1000R, AB5000R,
AB5000RI PARA ROBOTS JANOME

Para automatizar los procesos de montaje con una inversion
minima, las maquinas mas fiables y flexibles.

- Modelo AB1000R compuesto por:

¢ Unidad de atornillado para robot tipo AB1000.

e Motor neumatico de larga duracion, con embrague de
desconexion automatica.

e Adaptador a robot y compensador.

e Kit alimentacién.

¢ Alimentador insonorizado con vibracién temporizada.

e Montaje eléctrico y neumatico.

- Modelo AB5000R compuesto por:

¢ Unidad de atornillado para robot con aspiracion.

¢ Motor neumatico de larga duracion, con embrague de
desconexion automatica.

¢ Adaptador a robot.

« Kit de alimentacién y de embrague.

¢ Alimentador insonorizado con vibracién temporizada.

- Modelo AB5000RI compuesto por:

¢ Unidad de atornillado para robot con aspiraciéon, completa de
instalacion eléctrica y neumatica para alimentar tornillo,
controlar su alimentacion y poner el tornillo visto mantenido
por vacio.

e Motor neumatico de larga duracion, con embrague de
desconexion automatica.

¢ Adaptador a robot.

e Kit de alimentacién y de embrague.

e Alimentador insonorizado con vibracién temporizada.

Nota: el modelo AB5000RI se puede también suministrar para adaptar a otros robots. El robot del cliente tendra que dar las
sefiales de giro al motor, controlar la cota y el avance, el kit de embrague facilitara sefial al robot.
Respecto a una unidad ABR para robots la AB5000RI presenta las siguientes diferencias: instalacion incluida, adecuada
para espacios reducidos, el avance de atornillado lo hace el robot asi como el control de cota.

Opciones disponibles modelo AB1000R: Opciones disponibles modelo AB5000R:

» Baliza de sefializacion de tres colores. ¢ Baliza de sefializacion de tres colores.

e Programa y pruebas, proyecto y documentacion. e Programa y pruebas, proyecto y documentacion,

¢ Placa base aluminio, bancada con perfiles de aluminio, montaje con instalacién eléctrica y neumatica.
protecciones, puerta de acceso con micro de seguridad, ¢ Placa base aluminio, bancada con perfiles de aluminio,
instalacion. protecciones, puerta de acceso con micro de seguridad,

instalacion.

Opciones disponibles modelo AB5000RI: Otras opciones disponibles:

¢ Baliza de sefalizacién de tres colores. e Motores de mayor potencia.

e Programa y pruebas, proyecto y documentacion, e Motores eléctricos.

montaje con instalacién eléctrica y neumatica,
instalacion motor, control de par, control cota, avance
atornillador. ¢ Unidades especiales para tornillos de dimensiones diversas.
¢ Unidades con auto-avance tipo ABR.
¢ Unidades especiales para otros robots.

Otros modelos disponibles:

Tabla de caracteristicas técnicas
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Robots

N° de maquina: M-879

diliz0

Tornillo de cabeza alomada con
huella Ph2 @4 mm y longitud de cafa
de 16 mm para roscar en plastico.

APLICACION:

Atornillador para fijar carcasa de plastico en altavoz,
con dificultad de acceso. Para solucionar esta
dificultad se ha disefiado un sistema de aspiracion
con boquilla para recoger tornillos en el dosificador y
colocarlo en el punto de atornillado, con paredes
muy altas. La unidad atornilla 6 tornillos por pieza y
va instalada sobre un banco de montaje manual
con un robot XYZ.

El Robot cartesiano JR750 para aplicacion de atornillado habilita una linea de ensamblaje

automatica con una pequefia inversion, una facil utilizacién de la tecnologia mas

avanzada. Destacamos las siguientes caracteristicas:

«Kit de alimentacion

<Sencillo reglaje del par y facil sustitucion de lﬁ
la herramienta

=Accesibilidad a zonas de atornillado con
orografia dificultosa y profunda.

=Programacion sencilla.
|
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«Alimentador de tornillos con dosificacién
semiautomatica y vibrador insonorizado con
tapa flexible.

<Motor eléctrico de corriente continua.

<Adaptador a robot con compensador.




AB1000R para rc

N° de maquina: M-985

Tornillo avellado con huella PZ1 @2.8 mm.
y longitud de cafia de 9 mm. para roscar
en plastico.

APLICACION:

Atornillador para fijar cazoleta de chapa
en carcasa de plastico con dificultad de
acceso. Para solucionar esta dificultad se
ha disefiado un cabezal pequefio con

pinzas.
Unidad de atornillado AB1000R sobre robot SCARA JSR 4403.
<Alimentacion automatica del tornillo. =Facil sustitucion de la herramienta.
<Enviado preciso del tornillo con =Sencillo reglaje de par. ’
cabezal antivuelco y flotante. *Alimentador/adaptador de sefiales
<Motor eléctrico de corriente continua. gespecial L-290. lﬁl
<Adaptador a robot con sistema +Util guia herramienta para programar los
flotante de compensacion. puntos de atornillado. Programacion sencilla.
«Kit de alimentacion. * Vibrador insonorizado tipo AB.




RO b O tS N° de maquina: M-971

Tornillo con cabeza alomada con huella PZ1
2.8 mm. y longitud de cafia de 12 mm para
roscar en plastico.

APLICACION:

Atornillador para fijar carcasa de plastico en una picadora,
también de plastico, con dificultad de acceso debido al
alojamiento del tornillo. Para solucionar esta dificultad se ha
disefiado un sistema de aspiracion con boquilla para atornillar en
el punto de acceso dificil. La unidad atornilla 4 tornillos por pieza.

El Robot Scara JSR4403 para aplicacion de atornillado habilita una linea de ensamblaje
automatica con una pequefia inversion, una facil utilizaciéon de la tecnologia méas avanzada
y de facil programacién. Destacamos las siguientes caracteristicas:
eAlimentador de tornillos Quicher NJR-45 =Sencillo reglaje de par..
equipado con un dosificador paso a <Alimentador/adaptador de sefales
paso que presenta el tornillo en posicién especial L-290.
de recogida. <Boquilla de aspiracién para recoger el tornillo ’
<Motor eléctrico de corriente continua. y posicionarlo en el punto de atornillado. lﬁl
eAdaptador a robot con sistema flotante <Accesibilidad a zonas de atornillado con
de compensacion. orografia dificultosa y profunda.
«Kit de alimentacion. <Proteccién perimetral con facil acceso a las
<Facil sustitucion de la herramienta. zonas de la maquina.



Robots

Tornillo con cabeza alomada con huella PZ1 @2.8 mm.
y longitud de cafia de 12 mm para roscar en plastico.

N° de maquina: M-974

APLICACION:

Atornillador para fijar carcasa de plastico de picadora con dificultad de
acceso por las paredes laterales muy altas y montaje en linea, FMS. Para
solucionar esta dificultad se ha disefiado un sistema de aspiracién con
boquilla para recoger los tornillos del alimentador y colocarlos en el punto
de atornillado. La unidad atornilla 4 tornillos por pieza. Y esta instalada
sobre robot Scara que soporta el sistema de atornillado.

El Robot Scara JSR4403 para aplicacién de atornilado habilita una linea de ensamblaje
automatica con una pequefia inversion, una facil utilizacién de la tecnologia mas avanzada

Destacamos las siguientes caracteristicas:

eAlimentador de tornillos Quicher NJR-45
equipado con un dosificador paso a
paso que presenta el tornillo en posicion
de recogida.

<Motor eléctrico de corriente continua.

<Adaptador a robot con sistema flotante
de compensacion.

«Kit de alimentacion.

=Facil sustitucion de la herramienta.

=Sencillo reglaje de par.

eAlimentador/adaptador de sefiales
especial L-290.
<Boquilla de aspiracion para recoger el tornillo

y posicionarlo en el punto de atornillado.
=Accesibilidad a zonas de atornillado con ’

orografia dificultosa y profunda. lﬁl
<Proteccioén perimetral con facil acceso a las

zonas de la maquina.
eCarrera neumatico adicional.

<Programacion sencilla.
|



Unidades de atornillado ABR incorporadas en un sistema de robot
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